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1. Ementa

Aprendizagem de conceitos fundamentais relacionados a Internet das Coisas; Cenarios e aplicagdes: area industrial,
planejamento urbano, cidades inteligentes, sistemas de transporte, sistemas logisticos, monitoramento interno e
ambiental, agronegécio etc.; Conceitos de eletronica basica: componentes eletronicos, sinais analdgicos e digitais,
circuitos impressos, ferramentas; Microcontroladores: tecnologias, plataformas e ambientes de desenvolvimento.
Plataforma de prototipagem eletronica de hardware livre e de placa unica (Arduino), microcontrolador Atmel AVR
com suporte de entrada/saida embutido, linguagem de programacio padrio, essencialmente C/C++.

2. 2 Objetivo(s) Geral(is):

Introduzir o discente no mundo de desenvolviemtno de aplicagbes 10T, além de possibilitar e a habilidade de lidar
com inovagdes tecnologicas em Internet das Coisas e automagao, que sdo caracteristicas altamente desejaveis para a
industria em geral, projetando solugdes inovadoras e criativas de hardware e software através dos conhecimentos e
técnicas estudadas na disciplina.

3. Objetivos Especificos:

- Apresentar conceitos basicos sobre Internet das coisas(lot) e aplicagdes de negocios;

- Contextualizar o cenario atual de IoT no Brasil e mundo;

- Incentivar a utilizacdo de plataformas de prototipacio de hardware, apresentar técnicas de modelagem mais
adequadas a concep¢io de projetos;

- Desenvolver no discente a capacidade de densenvolver aplicagdes para IoT com uso de microcontroladores:
arduino.

4. Conteudo Programatico

Unidades Tematicas C/H

UNIDADE I: Visio de Geral de IoT 10h/a

UNIDADE II: Introdugio a Eletronica

10h/a
UNIDADE III: Microcontroladores: Arduino 40h/a
Total 60h/a

5. Procedimentos Metodoldgicos:

A disciplina sera ofertada presencialmente, com aulas expositivas para apresentacio do conteddo e demonstracoes
praticas, utilizando-se de slides, videos e ferramentas especificas. As aulas acontecerdo em laboratério de
informatica, sendo utilizada também plataforma de apoio para realizagao e envio de atividades, além da interacao
assincrona entre os participantes por meio de féruns de discussio.

6. Recursos Didaticos

- Slides;

- Laboratério com acesso a internet;

- Quadro branco e pincel;

- Livros;

- Materiais didaticos em formato digital;




- Ferramentas de edic¢do;

- Plataforma de hospedagem de servigos web;
- Plataforma ClassRoom;

- Simulador Tinkercad;

- Kits de desenvolvimento de arduino.

7. Avaliagao

Composta de 2 notas (N1 e N2), cada avaliacdo serd composta da seguinte maneira:
1 — Prova escrita presencial: Valor 4,0 pontos;

2 — Prova assincrona: Valot 3,0;

3 — Atividades assincronas e demais trabalhos presenciais: Valor 3,0 pontos;
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