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1. Ementa  
Aprendizagem de conceitos fundamentais relacionados à Internet das Coisas; Cenários e aplicações: área industrial, 
planejamento urbano, cidades inteligentes, sistemas de transporte, sistemas logísticos, monitoramento interno e 
ambiental, agronegócio etc.; Conceitos de eletrônica básica: componentes eletrônicos, sinais analógicos e digitais, 
circuitos impressos, ferramentas; Microcontroladores: tecnologias, plataformas e ambientes de desenvolvimento. 
Plataforma de prototipagem eletrônica de hardware livre e de placa única (Arduino), microcontrolador Atmel AVR 
com suporte de entrada/saída embutido, linguagem de programação padrão, essencialmente C/C++. 
 
2. 2 Objetivo(s) Geral(is): 
Introduzir o discente no mundo de desenvolviemtno de aplicações IoT, além de possibilitar e a habilidade de lidar 
com inovações tecnológicas em Internet das Coisas e automação, que são características altamente desejáveis para a 
indústria em geral, projetando soluções inovadoras e criativas de hardware e software através dos conhecimentos e 
técnicas estudadas na disciplina. 
 
3. Objetivos Específicos: 
- Apresentar conceitos básicos sobre Internet das coisas(Iot) e aplicações de negocios; 
- Contextualizar o cenário atual de IoT no Brasil e mundo; 
- Incentivar a utilização de plataformas de prototipação de hardware, apresentar técnicas de modelagem mais 
adequadas à concepção de projetos; 
- Desenvolver no discente a capacidade de densenvolver aplicações para IoT com uso de microcontroladores: 
arduíno. 
 
4. Conteúdo Programático 

Unidades Temáticas C/H 

UNIDADE I: Visão de Geral de IoT 
10 h/a 

 
UNIDADE II: Introdução a Eletrônica  10h/a 

UNIDADE III: Microcontroladores: Arduino 40h/a 

Total  60h/a 
5. Procedimentos Metodológicos: 
A disciplina será ofertada presencialmente, com aulas expositivas para apresentação do conteúdo e demonstrações 
práticas, utilizando-se de slides, vídeos e ferramentas específicas. As aulas acontecerão em laboratório de 
informática, sendo utilizada também plataforma de apoio para realização e envio de atividades, além da interação 
assíncrona entre os participantes por meio de fóruns de discussão. 
 
6. Recursos Didáticos  
- Slides;  
- Laboratório com acesso a internet;  
- Quadro branco e pincel;  
- Livros;  
- Materiais didáticos em formato digital;  



- Ferramentas de edição;  
- Plataforma de hospedagem de serviços web;  
- Plataforma ClassRoom;  
- Simulador Tinkercad;  
- Kits de desenvolvimento de arduino. 
 
7. Avaliação  
Composta de 2 notas (N1 e N2), cada avaliação será composta da seguinte maneira: 
1 – Prova escrita presencial: Valor 4,0 pontos; 
2 – Prova assíncrona: Valor 3,0; 
3 – Atividades assíncronas e demais trabalhos presenciais: Valor 3,0 pontos; 
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